
電気工作クラブ Arduino マイコン入門 第２回  1 ページ 

 
 
 

 

■ 今日の作業 ①  プリント基板のエッチング 

■エッチング (etching)とは 

化学
か が く

薬品
やくひん

を使って、銅
どう

の不要
ふ よ う

部分
ぶ ぶ ん

をとかす
こと   

クエン酸   [４] 

食塩     [１]  

過酸化水素水【適量】 

 

 

 

・ポリ袋を二重にして 

エッチング液がもれないようにします 

・ビニル手袋をつけます 

注意 

エッチング液
えき

を体
からだ

や衣服
い ふ く

に付
つ

けないよう 

気
き

をつけて作業
さぎょう

しましょう 

銅
どう

がとけるには時間がかかります。 

できあがったら塗料
とりょう

をはがし、 

きれいに洗
あら

って基板
き ば ん

の完成
かんせい

です 

 

今日エッチングした「超音波距離計」の基板に 部品をハンダ付けします。 

※ 細かな部品やこわれやすい部品は前もって講師が付けておきます。 

※ 次回ハンダ付け作業。 

ゆめたまご科学講座 2018               

 Arduino
アルデュイーノ

マイコン入門             

            

作業① プリント基板を作る   
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Arduino UNO にのせる  
「超音波距離計シールド」を作りま

す 
 写真は完成したシールド(右) 

 

 
シールドを UNO にのせて使う 

 
シールドの裏面には UNO とつなぐピンが出て

いる 

 

左の図は 超音波距離計シールドを作るた

めの「プリントパターン」です。 

 

■赤い色の部分は 

電源＋５Ｖにつながっています。 

■黒色 

  電源の－５Ｖ 

■緑色 ■青色 

     ７セグメントＬＥＤ表示器に 

数字を表示するための回路です 

■ピンク色 

  乾電池をつなぐ回路です。 

  

それぞれの回路には特別な信号が流れま

す。部品をまちがえないようにハンダ付けし

なければなりません 

※次回の作業です 

 

 

シールド 

Arduino 用のシールド(Shield) 

 Arduino に超音波距離計のよう

なはたらきををする基板を作って

合体させることができます。 

例えば DC モーターや、液晶文

字表示など。 

基板を作り、部品をハンダ付け

して組み上げます。 

今日は 基板のエッチングをし

ました。 
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作業② ブレッドボードの配線  
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 実験① Ｌチカ のスケッチ(プログラム)【再掲】

 
Arduino IDE の基本的な画面 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

int led =13; 

 

void setup() { 

  pinMode(led,OUTPUT); 

} 

 

void loop() { 

 

  digitalWrite(led, HIGH); 

 

  delay(1000); 

 

  digitalWrite(led, LOW); 

 

  delay(1000); 

 

} 
 

COM ポートの確認 
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  注意  

使える文字・記号は 半角英数です。全角の文字はスケッチには使えません 

 ただし、// 以後のメモは全角文字を使うことができます 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
  

「L チカ 1」の値 {13}{1000}などの値を変えて 

ArduinoIDE を使えるように 練習してください 

   次の「Lchika3」は 信号機？のように LED が光ります 

 

int led =13;        //13番ピンを「LED」に 

 

void setup() { 

  pinMode(led,OUTPUT);  //LEDピンを出力にする 

} 

 

void loop() {    //くりかえす 

 

  digitalWrite(led, HIGH); //LEDピンを HIGH 

 

  delay(1000);   //1秒待つ 

 

  digitalWrite(led, LOW); //LEDピンを LOW 

 

  delay(1000);   //1秒待つ 

 

} 
 

（UNO にプログラムを書きこむ） 
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★実験② Lchika3 信号機のように「赤・黄・青」の LED 
int ledred = 10;      // red は 赤色 LED 10 番ピンに 

int ledyellow = 7;    // ywllow は 黄色 LED 7 番ピンに 

int ledgreen = 4;     // green は 緑色 LED 4 番ピンに 

 

void setup() 

{ 

  pinMode(ledred, OUTPUT);    

  // ledred 端子を OUTPUT 出力にする   

  pinMode(ledyellow, OUTPUT);       

  // ledyellow 端子を OUTPUT 出力にする 

  pinMode(ledgreen, OUTPUT);      

   // ledgreen 端子を OUTPUT 出力にする 

} 

 

void loop()           // loop くりかえす 

{ 

  digitalWrite(ledgreen, HIGH);   //緑点灯 

  delay(4000);                    //緑がついたまま ４秒 

  digitalWrite(ledgreen, LOW);    //緑消灯 

  digitalWrite(ledyellow, HIGH); 

  delay(2000); 

  digitalWrite(ledyellow, LOW); 

  digitalWrite(ledred, HIGH); 

  delay(4000); 

  digitalWrite(ledred, LOW); 

  delay(100); 

} 
 

次回は 

センサーやサーボモーターを動かす「スケッチ」 

超音波距離センサーの部品はんだ付け 

                      です 


